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专业制冷相机的功能

DDR3缓存
512MB DDR3 缓存

它有助于稳定和安全地传输数据，有效避免丢帧，并大大降低读出噪声。

冷冻式相机系列是我们最先进的产品系列

前置/后置传感器靶平面调节环
为获得更平坦的成像效果

在使用突出望远镜拍摄太阳图像时，牛顿环的出现常会令人感到厌烦。通过调整传感器靶平面，可以获得没有牛顿环的更平滑的太阳图

像。此外，当您使用行星相机进行深空成像时，如果发现角落里的恒星并不完美，可以调节传感器靶平面来获得更平整的成像，获得更

小的望远镜场曲。

后截距解决方案
完整的成像解决方案

Player One 为制冷相机提供大量配件，如滤镜轮、滤镜抽屉、OAG、接环等，可确保成像系统工作在正确的后截距上。

深度制冷
高质量 2 级 TEC 制冷系统

制冷技术是制冷相机的核心要素 ，我们对它进行了创新，相比很多竞争对手，我们的制冷系统可以提供更大温差。



与制冷相机相似

设置增益/偏置以及其他设置

成像终端组合

数据连接

相机外部视图

深空摄影和驱动设置

适用于所有数据线

后截距达到 55 mm

制冷相机产品系列
制冷相机相关介绍

相机驱动以及拍摄软件的安装
第一时间运行您的相机

获得完美的星圆
靶平面调节

售后服务指引
服务与保修

常见问题解答



制冷相机相关介绍
Over view of cooled camera line



用一张导图了解制冷相机全部产品线

波塞冬系列
无辉光

IMX571 黑白/彩色背照式
CMOS从传感器

阿尔忒弥斯系列
4/3 英寸

IMX492 黑白背照式CMOS传感器
IMX294 彩色背照式CMOS传感器

宙斯系列
全画幅

IMX455 黑白/彩色背照式
CMOS传感器

制冷相机

铝外壳相机 碳纤维相机

阿瑞斯系列
1英寸

IMX533黑白/彩色背照式
CMOS传感器

天王星 PRO
1/1.2英寸

IMX585 彩色背照式
CMOS 传感器

阿波罗 MAX PRO
1.1英寸

IMX432 黑白全局快门
CMOS 传感器

兼容配件：
过滤器抽屉 MAX、FHD-OAG MAX
凤凰滤镜轮 7x36mm/7x2"/7x50mm/5x2”

兼容配件：
过滤器抽屉 MINI、FHD-OAG MINI
凤凰滤镜轮 8x1.25”

1.制冷相机相关介绍



型号 传感器 尺寸 分辨率
总
像素

像素
尺寸

噪声
量子
效率

满阱 制冷温差 位深
每秒
帧数

曝光范围 窗口
拜耳
列阵

快门 重量 后截距

ZEUS 455M PRO
IMX455 
mono

36×24mm (FF) 9576×6388 61MP 3.76μm 4.2-1.27e ≈91% 71.6ke -35℃±2℃ 16bit 6.5FPS 32μs-2000s AR -
Rollin

g
650g 17.5mm

ZEUS 455C PRO
IMX455 

color
36×24mm (FF) 9576×6388 61MP 3.76μm 4.2-1.27e ≈80% 71.6ke -35℃±2℃ 16bit 6.5FPS 32μs-2000s AR RGGB

Rollin
g

650g 17.5mm

Poseidon-M PRO
IMX571 
mono

23.5×15.7mm (APS-C ) 6252×4176 26MP 3.76μm 3.9-1.0e ≈91% 71.7ke -40℃±2℃ 16bit 15FPS 32μs-2000s AR -
Rollin

g
650g 17.5mm

Poseidon-C PRO
IMX571 
color

23.5×15.7mm (APS-C ) 6252×4176 26MP 3.76μm 3.9-1.0e ≈80% 71.7ke -40℃±2℃ 16bit 15FPS 32μs-2000s AR RGGB
Rollin

g
650g 17.5mm

Artemis-M PRO
IMX492 
mono

19.2×13mm (4/3" ) 8288×5648 47MP 2.3μm 7.7-1.46e ≈90% 18.6ke -40℃±2℃ 12bit 8FPS 32μs-2000s AR -
Rollin

g
650g 17.5mm

Artemis-C PRO
IMX294 

color
19.2×13mm (4/3" ) 4144×2824 11.7MP 4.63μm 7.8-1.2e ≈75% 65.8ke -40℃±2℃ 14bit 33FPS 32μs-2000s AR RGGB

Rollin
g

650g 17.5mm

Ares-M PRO
IMX533
mono

11.31×11.31mm (1" ) 3008×3008 9MP 3.76μm 4.46-1e ≈91% 73ke -35 ℃~ -40℃ 14bit 43FPS 32μs-2000s AR -
Rollin

g
420g 17.5mm

Ares-C PRO
IMX533

color
11.31×11.31mm (1" ) 3008×3008 9MP 3.76μm 4.46-1e ≈80% 73ke -35℃ ~ -40℃ 14bit 43FPS 32μs-2000s AR RGGB

Rollin
g

420g 17.5mm

Uranus-C PRO
IMX585 

color
11.2×6.3mm (1/1.2") 3856×2180 8.3MP 2.9μm 6.5-0.7e ≈91% 47ke -35℃ ~ -40℃ 12bit 47FPS 32μs-2000s AR RGGB

Rollin
g

420g 17.5mm

Apollo-M MAX 
PRO

IMX432
mono

14.5×9.9mm (1.1") 1608×1104 1.7MP 9μm 22.9~2.6e ≈79% 100ke -35℃ ~ -40℃ 12bit 126FPS 32μs-2000s AR - Global 420g 17.5mm

制冷相机规格

1.制冷相机相关介绍



相机外部视图
Familiar with cooled camera



4点式靶平面后
置调节环 除露加热器 AR 防护窗

前盖 密封腔 散热器

相机外壳

底盖

12V 3A DC 接口USB3.0 主数据接口USB2.0 HUB接口

磁悬浮风扇

腔体密封螺丝钉

LED 指示灯

2.相机外部视图



3点式靶平面后
置调节环 除露加热器 AR 保护窗

前盖 密封腔 散热器

碳纤维相机外壳

底盖

12V 3A DC 接口USB3.0 主数据接口USB2.0 HUB接口

磁悬浮风扇

腔体密封螺丝

LED 指示灯

2.相机外部视图



数据连接
Familiar with all cables



Type-C 转Type-A
2M USB3.2 数据线

Type-C 转 Type-C
0.5M USB2.0 数据线

Type-C 转 Type-B
0.5M USB2.0 数据线

或

插线板110-220V
笔记本或个人电脑

滤镜轮 导星相机

交流端口有四个标准

DC5.5*2.1
中心正极

12V 5A 电源

设备端口可用于连接 USB 配件、如
滤镜轮、导星相机、电调焦等

相机最大功耗：≈ 30w
相机最大工作电流: ≈2.5A

3. 数据连接



Type-C 转 Type-A 
2M USB3.2 数据线

Type-C 转 Type-C
0.5M USB2.0 数据线

Type-C 转 Type-B
0.5M USB2.0 数据线

或

DC5.5*2.1
中心正极

插线板110-220V
笔记本或个人电脑

滤镜轮 导星相机

交流端口有四个标准

12V 5A 电源

设备端口可用于连接 USB 配件、如滤
镜轮、导星相机、电调焦等

相机最大功耗：≈ 30w
相机最大工作电流: ≈2.5A

3. 数据连接



Type-C 转 Type-A 
2M USB3.2 数据线

Type-C 转 Type-C
0.5M USB2.0 数据线

Type-C 转 Type-B
0.5M USB2.0 数据线

或

DC5.5*2.1
中心正极

插线板110-220V
笔记本或个人电脑

滤镜轮 导星相机

交流端口有四个标准

12V 5A 电源

设备端口可用于连接 USB 配件、如滤
镜轮、导星相机、电调焦等

相机最大功耗：≈ 30w
相机最大工作电流: ≈2.5A

3. 数据连接



可选配件:
如果要打开制冷相机的制冷系统，则必须使用电源。它有不同的适配器，因此需要用户自行选购。

3. 数据连接

12V 5A AC转直流电源插座

DC5.5*2.1mm接口

AC数据线长度：1.4米

英国标准
适用于英国，阿联酋，香港，新加坡，马来西
亚，越南，印度尼西亚等

欧盟标准

适用于法国，意大利，瑞典，芬兰，西班牙，
挪威，波兰，奥地利，葡萄牙，比利时，匈牙
利，俄罗斯，韩国等。

美国标准
适用于美国，日本，加拿大，巴西，
台湾等。

中国标准 适用于中国，新西兰，澳大利
亚，阿根廷等。



相机驱动以及拍摄软件的安装
First time to run your camera



1.通过浏览器打开头号玩家官网下载驱动和拍摄软件
https://player-one-astronomy.com/service/software/

4.相机驱动及拍摄软件安装

2. 安装驱动（安装前，请不要连接相机）

1）双击驱动安装包，进入安装页面

2）点击”Install”等待完成

1

2

3）首次安装时，电脑会显示 Windows 安全窗口，

请点击 “Install”。

3

4

4）点击 “Install Finished”完成安装。

对于行星成像，支持 Sharpcap 4 及以上版本。

对于深空拍摄，支持 ASCOM 6.5。

支持 Windows 7/8/10/11。

支持 Linux 和 Mac OS。



5)安装完成后，通过USB数据线将相机连接至电脑USB3.0接口，

相机将会自动识别。

6)在设备管理器中查看相机状态

4

4.相机驱动及拍摄软件安装

3



3. 安装拍摄软件

1）驱动安装完成后，还需要安装拍摄软件 比如

Sharpcap。

2）选择安装路径（一般建议使用默认路径）

3）安装完成，打开软件。

4）打开相机：在Cameras菜单下，找到Player 

One Cameras里可用的相机型号。

5.检查帧数

4

FPS 是一个非常重要的参数，如果 FPS 显示正常值，如 99.8fps，则表示相机可以正常向电脑传输

数据。

5

4.相机驱动及拍摄软件安装



7) 查看预览。 调整曝光，查看预览，您会从预中览看到亮度的变化。这说明相机工作正常。

6) 取下相机镜头盖

6

7

4.相机驱动及拍摄软件安装



9) 制冷设置成“On” , 接着设置目标温度为0度。

8) 插入12v电源

4.相机驱动及拍摄软件安装

9

8

10) 检查风扇是否运行。

风扇未启动 风扇启动

11) 检查温度是否从环境温度开始下降，制冷器功率是否从 0 开始上升。.

10

11

如果所有功能都像说明书上说的那样正常，说明相机工作运行的很好！



成像终端组合
How to setup entire imaging train



5.成像终端组合

有些望远镜需要平场镜或减焦镜，在使用这些

光学配件时，我们必须考虑后截距（BFL）。大

多数平场镜或减焦镜的后焦距都是 55 毫米。

我们的附件系统已经考虑了几乎所有的组合。

彩色传感器制冷相机+ 滤镜抽屉+ 单反镜头

彩色传感器制冷相机 + 滤镜抽屉+ OAG + 望远镜

黑白传感器制冷相机+ 滤镜轮+ 望远镜

黑白传感器制冷相机+ 滤镜轮+ OAG + 望远镜

在深空拍摄中，仅有望远镜和相机是不够的，我们还需要一些必要的配件，如滤镜抽屉、滤镜轮、OAG 等。

右边的参考图显示了四种不同的常见终端组合

下面一页记录了我们两种制冷相机的后截距
（BFL）解决方案



波塞冬/阿尔忒弥斯PRO 相机适配系统

17.5mm 光学后截距 17.5mm 0毫米mm 总后截距

M42 望远镜

M48 望远镜

光学后截距 20mm 

FHD-OAG MAX

凤凰滤镜轮
7x36/7x2”/7x50/5x2”

M48M-M48F
延长筒

M48M-M48F
延长筒 相机

M42-M48
接环

M54 望远镜

M68 望远镜 M68 前置
(可选)

5. 成像终端组合



阿瑞斯 PRO/天王星 PRO/阿波罗 PRO 相机适配系统

17.5mm 光学后截距 17.5mm 0mm 总后截距

M42 望远镜

M48 望远镜

滤镜抽屉MINI

光学后截距 20mm 

凤凰滤镜轮
8x1.25

M42M-M48F
延长筒

M42M-M42F
延长筒

M42-M48
接环

M54 望远镜

相机

相机
4P后置靶平面调节环

5. 成像终端组合

FHD-OAG MINI



型号 传感器 尺寸 可兼容滤镜轮 可兼容滤镜抽屉 可兼容OAG 推荐滤镜尺寸

ZEUS 455M PRO IMX455 mono 36×24mm (Full-Frame) Phoenix Wheel 7x36mm/7x2”/7x50mm/5x2” Filter Drawer MAX FHD-OAG MAX 2”/50mm

ZEUS 455C PRO IMX455 color 36×24mm (Full-Frame) Phoenix Wheel 7x36mm/7x2”/7x50mm/5x2” Filter Drawer MAX FHD-OAG MAX 2”/50mm

Poseidon-M PRO IMX571 mono 23.5×15.7mm (APS-C ) Phoenix Wheel 7x36mm/7x2”/7x50mm/5x2” Filter Drawer MAX FHD-OAG MAX 36mm/2”

Poseidon-C PRO IMX571 color 23.5×15.7mm (APS-C ) Phoenix Wheel 7x36mm/7x2”/7x50mm/5x2” Filter Drawer MAX FHD-OAG MAX 36mm/2”

Artemis-M PRO IMX492 mono 19.2×13mm (4/3" ) Phoenix Wheel 7x36mm/7x2”/7x50mm/5x2” Filter Drawer MAX FHD-OAG MAX 36mm

Artemis-C PRO IMX294 color 19.2×13mm (4/3" ) Phoenix Wheel 7x36mm/7x2”/7x50mm/5x2” Filter Drawer MAX FHD-OAG MAX 36mm

Ares-M PRO IMX533 mono 11.31×11.31mm (1" ) Phoenix Wheel 8x1.25” Filter Drawer MINI FHD-OAG MINI 1.25”

Ares-C PRO IMX533 color 11.31×11.31mm (1" ) Phoenix Wheel 8x1.25” Filter Drawer MINI FHD-OAG MINI 1.25”

Uranus-C PRO IMX585 color 11.2×6.3mm (1/1.2") Phoenix Wheel 8x1.25” Filter Drawer MINI FHD-OAG MINI 1.25”

Apollo-M MAX PRO IMX432 mono 14.5×9.9mm (1.1") Phoenix Wheel 8x1.25” Filter Drawer MINI FHD-OAG MINI 1.25”

配件兼容性表



深空摄影和驱动设置
How to set Gain/offset and other settings in ASCOM and Native mode



许多深空拍摄软件（如 SGP 和 Maxim dl）都需要 ASCOM平台和相机 ASCOM 驱动程序来控制相机进行深空摄影。

Player One相机的 ASCOM 驱动程序是基于 ASCOM 6.5 开发的，因此需要从官方网站下载最新的 ASCOM6.5 平台和相机 ASCOM 

驱动程序才能正常控制相机。

https://player-one-astronomy.com/service/software/

6-1.下载 ASCOM 平台和相机驱动程序
点击下载按钮下载驱动程序。

然后等待下载完成。

6.深空摄影和驱动设置

1

2



6-2. 安装ASCOM平台

1) 双击驱动程序安装包进入安装页面

2) 自动检测必要文件，点击 “Next”继续。

3) 点击 “Install”安装平台

4) 安装完成

6.深空摄影和驱动设置



6-3. 安装ASCOM 驱动

1) 双击驱动程序安装包进入安装页面。

2) 选择语言，建议选择中文，然后单击 “OK ” 。

3) 选择 “I Accept the Agreement ”并点击 “Next ” 。

4) 单击 “Install” 安装并等待完成。

5) 单击 “Finish ” 完成安装。

6-4.下载拍摄和导星软件并安装

有许多软件都支持ASCOM平台，您可以选择您熟知的软件进行拍摄和导星，所有常用软件的下载链接如下：
https://player-one-astronomy.com/service/software/

6.深空摄影和驱动设置



6-5. ASCOM 设置窗口

1. ASCOM 窗口介绍

1）ASCOM 驱动程序
版本 2）相机唯一序列号

4）编辑相机昵称

6）相机重要信息显示

7）四种预设增益和偏置

8）手动设置增益

9）手动偏置设置

5）图像bit位深建议主
相机用16bit

1) ASCOM 驱动程序版本: 显示当前使用的版本，建议使用最新版本。

2) 相机序列号: 相机序列号是相机的唯一标识。它对保修和售后服务非

常重要。

3) 可用相机:已连接到电脑的相机。

4) 自定义名称: 用户可以设置相机的名称，尤其是在连接了两个相同型

号的相机时。

5) 图像位深: RAW8/RAW16，深空建议使用 RAW16 进行拍摄。

6) 相机信息显示: 相机的基本信息。

a. 有时发现图像下载速度太慢，请在此检查连接是否为 USB3.0。

b. 检查传感器的当前温度。

c. 检查相机的分辨率

d. 检查相机的拜耳滤镜模式，只有彩色相机才有拜耳滤镜信息。

7) 4 种预设增益和偏置: 我们提供 4 种默认增益和偏置预设设置。

8) 手动增益设置: 手动控制增益值。

9) 手动偏置设置: 手动控制偏置值。(适合有经验的摄影师）

10) 手动 USB 带宽: 带宽可以控制图像的下载速度，如果出现图像下载

失败，可将带宽降至 40%。

11) 传感器模式: 使用 IMX533/IMX571 传感器的相机有两种传感器模

式。正常模式下，帧率更快；低噪模式下，读出噪声更少。

12) 像素合并选项: 求和模式是指在进行像素合并时，像素的亮度值相

加，从而使图像更亮，多用于解析。

10）手动 USB 带宽

12）Sum bin选项

11）传感器模式，某些传感
器 有 2 种模式

6.深空摄影和驱动设置

3）已连接的相机



2. 增益预设值详解

1) 零增益: 可获得最大动态范围，适合长时间曝光。

2) 低增益(打开 HCG 模式): 这是启动相机 HCG 模式的最低触

发增益，可获得高动态和低读出噪声。

3) 标准增益: 可获得 1e /ADU，并将量化误差降至最低。

4) 最高模拟增益: 获得最低的读出噪声，适合短曝光。

5) 手动: 手动设置增益和偏置。

*注意: 预设值包括偏置和增益，无需手动设置偏置。

3. 制冷系统控制面板

1制冷状态显示: 显示制冷系统的当前信息。

a) 目标温度: 您在拍摄软件中设置的目标温度，只能在拍摄软件中设置。

b) 制冷开关: ON 表示制冷器处于工作状态，TEC 单元和风扇正在运行。

OFF（关闭）表示制冷器处于非工作状态，TEC 和风扇不运行。

c) 制冷器功率: 显示制冷系统的功耗。

2) 风扇转速: 碳纤维相机默认功率为 50%，铝外壳相机默认功率为 70%。如果

需要最大制冷温差，请设置为 100% 功率。

3) 除露功率: 我们所有的制冷相机都有除露加热器，除露加热器可以保护窗口免

受露水问题的影响。默认功率为 10%，最小功率为 1%，最大功率为 100%。

1) 制冷状态显示

2) 风扇转速

3) 除露功能

6.深空摄影和驱动设置



4.预设值和选项表

型号 传感器

0增益 HCG 增益 标准增益 高增益模式

传感器模式切换

Gain Offset Gain Offset Gain Offset Gain Offset

ZEUS 455M PRO IMX455 mono 0 20 125 25 8 20 550 1200 Support

ZEUS 455C PRO IMX455 color 0 20 125 25 8 20 550 1200 Support

Poseidon-M PRO IMX571 mono 0 20 125 25 8 20 550 1200 Support

Poseidon-C PRO IMX571 color 0 20 125 25 8 20 550 1200 Support

Artemis-M PRO IMX492 mono 0 5 120 5 229 5 400 70 NO

Artemis-C PRO IMX294 color 0 5 120 5 120 5 400 70 NO

Ares-M PRO IMX533 mono 0 35 125 50 130 50 600 1000 Support

Ares-C PRO IMX533 color 0 35 125 50 130 50 600 1000 Support

Uranus-C PRO IMX585 color 0 3 210 6 210 6 498 120 NO

Apollo-M MAX PRO IMX432 mono 0 12 145 13 280 45 385 130 NO

6.深空摄影和驱动设置



6.在 NINA 中设置相机

6-6  在NINA中设置相机

1) 打开设备栏
2) 打开相机栏
3) 从组合框中选择相机。

a) 选择 “Player One ”下面的相机，表示通过本地驱动程序控制相机。
b) 选择 “ASCOM ”下面的相机，表示通过 ASCOM 驱动程序控制相机。我们提供 3 个 ASCOM 相机选项，用户最多可设置 3 个

相机用于拍摄和导星。

1
3

2



6-6-1  Native mode in NINA
1) 选择主相机。

2) 按下 连接主相机。然后您将看

到下图，所有功能都已激活。

21

相机信息区： 显示相机的所有基
本信息

增益/偏置/USB 限制控制区：设
置增益/偏置/USB 限制，如果您

不知道哪个值最好，请切换到
NINA 中的 ASCOM 连接并查看

预设设置。

有些相机具有读出模式，我们建议
使用低噪声模式进行深空摄影。

除露加热器建议设置为 10%，如
果湿度较高，可设置更高数值。风
扇速度可在 10%-100% 之间调节。

除露加热器开关

制冷系统状态

制冷系统控制区：设置
目标温度，打开或关闭

制冷系统。

制冷功率和传感器温度
曲线

6.在 NINA 中设置相机



6.深空摄影和驱动设置

6.6.2将偏置量调整到合适的数值

偏置的作用是在图像中所有像素的亮度值上添加一个常数值，确保所有像素的亮度值都大于 0。

在不同的软件中，偏置值可能不一样，因为它们可能使用不同的算法来计算。

有一个简单的方法可以找出最佳偏置值，以 Sharpcap 为例：

1) 我们使用 Ares-M PRO（IMX533）相机（图 1）。

相机被遮挡，我们需要拍摄暗场。连接后，选择 RAW16模式，并在 Sharpcap 中设置增益=125 ，偏置量=0，曝光 10 秒以捕捉暗场。

1



2

2) 点击 以显示直方图 3)设置10秒曝光

3
3) 勾选Horiz.Zoom 和 Logarithmic.

我们可以看到曲线左侧部分被切断，这意味着偏置设置过低。

6.深空摄影和驱动设置



4) 将偏置值设置为 500，然后再次拍摄。我们可以看到整条曲线都清晰可见，这说明偏置量足够大。但左边的空间太大了。

5) 于是我们降低偏置值，再次拍摄 10 秒暗场。经过多次尝试，我们发现 50 是最佳值。

6.深空摄影和驱动设置



6.6.3 在NINA中设置偏置

在 NINA 中，偏置看起来不同，直方图也与 Sharpcap 不同。

1) 我们使用 Ares-M PRO（IMX533）相机（相机盖住，我们需要拍摄暗场）。连接后，相机在RAW16模式下运行，我们在NINA中设置增益=125，偏

置=50，曝光10秒以捕捉暗场。

1

6.深空摄影和驱动设置



2) 选择 “Imaging "面板。

3）设置 10 秒曝光。

4) 拍摄一张照片。

5) 查看 “Statistics "中的直方图。

2

3

4

5

6.深空摄影和驱动设置



在 Sharpcap 中，偏置 = 50 应该是最佳值，但在 NINA 中，它在直方图中看起来被切断了。 在软件中检查图像的直方图信息，我们发现这张

图片的最小亮度值是80，看起来没问题，但直方图的预览并不准确（可能不是从 0 点开始）。

6) 如果我们希望整个曲线都显示在直方图中，可以尝试将偏置量设置为 1000，然后再次拍摄 10 秒钟的暗场。

6.深空摄影和驱动设置



我们可以看到整条曲线都清晰可见，这说明偏置量足够大。但左边的空间太大了。

6) 因此，我们降低了偏置值，并再次拍摄 10 秒暗场。经过多次尝试，我们发现 350 是最佳值。

可以看到这条时间曲线靠近左侧。因此，当增益 = 125 时，偏置 = 350 是最佳值。这在直方图中看起来是个不错的偏置值，

但实际上会导致最小值达到 1284 ADU。

这个偏置值也可以使用，但可能会损失一些动态范围。

6.深空摄影和驱动设置



6-7在 SGP 中进行设置

打开 SGP Schedule Planner，转到 Camera部分。从下拉列表中选择 Player One 相机。

6.深空摄影和驱动设置



6-8  在MDL中进行设置

1)打开相机控制窗口

2)根据需要选择 Camera1 或 Camera2然后单击设置相机。

3)在 Camera Model中选择 ASCOM 选项。

4)单击高级，弹出 ASCOM 相机选择器。

5)从下拉列表中选择Player One相机。 我们提供 3 个 ASCOM 相机选项，用户最多可设置 3 个

相机进行拍摄和导星。我们提供 3 个 ASCOM 相机选项，用户最多可设置 3 个相机用于拍摄和

导星。

6)单击属性，设置 ASCOM 相机参数

1 2

3

4

6
5
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6-9 在 PHD2中进行设置

1) 单击 打开连接设备页面。

2) 从相机下拉列表中选择 "Player One Camera(ASCOM)"。

3) 单击 设置相机的 ASCOM 参数。

4) 单击 "Connect"按钮打开相机。

1 2

3 4

6.深空摄影和驱动设置



靶平面调节
Get perfect star roundness



7.靶平面调节

3点式靶平面后置调节环 4点式靶平面后置调节环



7.靶平面调节

基本调节原则

顶丝 拉紧螺丝

螺丝组装位置

一个螺丝组有 1 个拉紧螺丝和 1 个顶丝
顶丝拉紧螺丝

顶丝 拉紧螺丝



7.靶平面调节

基础调节原理

1. 松开螺丝钉

拉推螺丝组会有 3 或 4 组。每组螺丝钉都会影响到其他螺丝钉，因此我们需要按照一定顺序进行调整

传感器靶平面板已倾斜2. 拧紧顶丝

试想一下，如果只有一个拉推螺丝组，那么只需通过两个步骤使靶平面调节环倾斜。

正视图 侧视图



7.靶平面调节

顶端

顶端倾斜0.5MM 1. 松开一圈

2. 松开一点 3. 松开一点

4.拧紧顶丝

5. 拧紧顶丝 6. 拧紧顶丝

如果需要进一步倾斜，请重复步骤 1 和步骤 2，直到倾斜角度合适，就可
以完全消除牛顿环。

步骤 1 步骤2



7.靶平面调节

步骤 3：检查并拧紧所有螺丝以锁紧调节环

1.拧紧

2.拧紧 3.拧紧



7.靶平面调节

顶部

左侧

底部

右侧

顶部

左侧

底部

右侧

4组螺丝在屏幕上预览成像

如果想将靶平面顶部倾斜 0.5 毫米



7.靶平面调节

顶部

底部

右侧左侧

顶部

底部

右侧左侧

1. 松开一圈

步骤1：卸下顶丝 步骤2：拧紧部分螺丝

2. 松开1/2圈 3. 松开1/2圈

4. 松开一点

1. 拧紧顶丝

2. 拧紧顶丝 3. 拧紧顶丝

4. 拧紧顶丝

如果需要使顶角更加倾斜，重复步骤 1 和步骤 2，直到得到合适的倾斜角度。



7.靶平面调节

顶部

底部

右侧左侧

1. 拧紧

步骤3：拧紧所有螺丝

2. 拧紧
3. 拧紧

4. 拧紧

拧紧所有螺丝，完成顶部方向的靶平面调整。

如果想向另一个方向倾斜、 只需重复上述步骤即可。



服务与保修
After-sale service guide



8.服务与保修

保修政策
Player One 产品享受 2 年免费保修（时间从交货时算起）。如果产品有任何问题，请将图片或视频和描述发送至 support@player-one-astronomy.com，以
便进一步检查确认。
•从Player One官方网店购买，我们将直接提供保修服务。
•从经销商处购买，我们将通过经销商提供保修服务。在保修期内维修，客户只需支付将产品寄回给我们或经销商的运费，无其他额外费用。

更换政策
您可以要求我们提供更换服务：
√ 如果产品在一个或多个重要方面与原始描述不符，您可以在收到产品后 30 个自然日内申请更换。
√ 收到产品后 30 天内，如果产品出现性能故障。
请在收到产品后的 30 个自然日内通过电子邮件联系我们的售后团队，support@player-one-astronomy.com。对于因性能故障而送去更换的任何产品，
Player One 应负责往返运费。

保修和更换政策例外：
× 保修服务时间或更换服务时间已过期。
× 没有提供合法的购买证明、收据或发票，或有理由相信是伪造或篡改的。
× 送往 Player One 进行更换的产品不包括所有原装配件、附件和包装，或包含因用户错误而损坏的物品。
× 在 Player One 进行所有适当测试后发现产品没有缺陷。
× 产品的任何故障或损坏都是由于未经授权使用或修改产品造成的，包括暴露在潮湿环境中、异物（水、油、沙等）进入或安装或操作不当。
× 产品标签或序列号有被篡改或更改的痕迹。
× 由于不可控制的外部因素造成的损坏，包括坠落、火灾、水灾或雷击等。
× 无法提供承运人出具的运输途中损坏证明。
× 本政策规定的其他情况。
在这些情况下，维修产品可能会产生额外费用，我们将估算费用，并在寄回产品前通过电子邮件告知客户相关信息。



常见问题



nks
公司网址:
https://player-one-astronomy.cn/

Choose Player One, to be Player One!


